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DEUTSCH

( ANTRIEB STA 90 )

Die vorliegenden Anleitungen sind fur die folgenden Modelle
gultig: Antrieb STA 90

Beim Antrieb STA 90 handelt es sich um einen elektromechanischen
Antrieb, der fur die Bewegung von Schiebetoren ausgelegt wurde.
Das selbsthemmende Untersetzungssystem gewabhrleistet eine
mechanische Verriegelung des Tors bei abgestelitem Getriebemotor,
daher muss kein Elektroschloss installiert werden.

1. BESCHREIBUNG UND TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Durch eine manuelle Entriegelungsvorrichtung mit kundenspezifischem
Schlussel kann das Tor im Falle eines Stromausfalls oder einer
Betriebsstdérung gesteuert werden.

Der Antrieb STA 90 wurde fiir die Uberwachung von Fahrzeug-
zufahrten entwickelt und hergestellt.
JEDER ANDERE EINSATZ SOLLTE VERMIEDEN WERDEN.

1. Abdeckung Motor

2. Steuerung

3. Entriegelungsvorrichtung

4. Gehé&use Getriebemotor

5. Grundplatte

6. Ritzel

7. Endschalter

8. Motordeckel

9. Bohrung fiir den Kabeldurchgang
10. Kondensator
11. Seitliche Schutzvorrichtungen

Abb. 01
MODELL STA 90
Versorgung (+6% -10%) 230 V~ 50Hz
Leistungsaufnahme (W) 500
Stromverbrauch (A) 2.2
Kondensator (uF) 12.5
Schub auf dem Ritzel (daN) 65
Drehmoment (Nm) 24
Wdrmeschutz Wicklung (°C) 140
Max. gewicht Fligel. (Kg) 900
Ritzeltyp Z16
Geschwindigkeit des Tors (m/min) 12
Max. Lange Tor (m) 15
Typ Endanschlag Mechanisch
Kupplung Elektronisch
Einsatzhdaufigkeit S3 - 40%
Einsatztemperatur (°C) -20 +60
Gewicht Getriebemotor (Kg) 11
Schutzart P44
Abmessungen Getriebemotor Siehe Abb. 02
2. ABMESSUNGEN
N
8
221
MaBe in mm. Abb. 02













DEUTSCH DEUTSCH

( STEUERUNG 740D )

1. HINWEISE 3. ANORDNUNG UND KOMPONENTEN

Achtung: vor der Ausfiilhrung jeglicher Art von Eingriffen auf der
Platine (Anschlusse, Instandhaltung) ist stets die Stromversorgung

abzunehmen. O @ B ON®;
- Vor der Anlage sollte eine Sicherung mit entsprechender Auslose- 7 / / /
schwelle zwischengeschaltet werden. i
- DasErdungskabelistan die entsprechende Klemme auf dem Stecker + B F

J7 der Platine anzuschlie3en (siehe Abb. 30).

- Die Versorgungskabel sollten stets getrennt von den Kabeln fir die @
Steuerung und die Sicherheitseinrichtungen (Tasten, Empfanger,
Lichtschranke, usw.) verlegt werden. Um jegliche elektrischen E
Stoérungen auszuschlieen, sollten separate Leerrohre oder
abgeschirmte Kabel (mit an der Masse angeschlossener

%

Abschirmung) verwendet werden. \_/
2. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN o0
(Vodell 740D-230V N f o~ b1 d
Versorgungsspannung V~(+6% -10%) - 50 Hz 230
Leistungsverbrauch (W) 10 Foo = O = R e e H] C
Max. Last Motor (W) 1000 . 0
Max. Last Zubehor (A) 0.5 . 83 .y ] B R s w
Temperatur am Aufstellungsort -20°C +60 °C @ @ gfrgprc--~+tes o fEicfaZ-y
Sicherungen Nr. 2 (siehe Abb. 29) 5= W o
Betriebslogiken: Automatik / Automatikbetrieb “Schrittbetrieb” /Halbautomatik / T oo \J_:Iy\ ACCESSORES

Sicherheitseinrichtung / Halbautomatik B / Totmann C / Halbautomatik
“Schrittbetrieb”/ Gemischte Logik B/C

Arbeitszeit Programmierbar (zwischen 0 und 4 Min.)
Pausenzeit Programmierbar (zwischen 0 und 4 Min.)

DL  DISPLAY FUR ANZEIGE UND PROGRAMMIERUNG

Schubkraft Regulierbar auf 50 Stufen Led LED-DIODE FUR KONTROLLE STATUS EINGANGE
Eingange auf Klemmenleiste Open / Open teilweise / Sicherheitseinrichtungen beim J1 KLEMMENLEISTE NIEDERSPANNUNG
Offn. / Sicherheitseinrichtungen beim Schl. / Stop / Leiste / Versorgung + Erdung ]2 STECKER DECODER

Eingange in Stecker Endschalter Offnungsvorgang und SchlieRvorgang / Encoder

Ausgénge auf Klemmenleiste Signalleuchte - Motor - Versorgung Zubehdr 24 Vdc - J3  STECKER ENCODER

Kontrollampe 24 Vdc/getakteter Ausgang - Failsafe J5  STECKER ENDSCHALTER

Schnellstecker Steckung Platinen mit 5 Stiften Decoder J6  KLEMMENLEISTE ANSCHLUSS MOTOREN UND BLINKLEUCHTE
Programmierung Nr.3 Tasten (+, -, F) und Display, Modus "Basis" oder "Detailliert" J7  KLEMMENLEISTE VERSORGUNG

Programmierbare Funktionen Basismodus Betriebslogik - Pausenzeit - Schubkraft - Richtung Tor F1  SICHERUNGEN MOTOREN UND PRIMARWICKLUNG TRANSE.

Programmierbare Funktionen detaillierter Modus. Anlaufmoment - Bremsung - Faikafe - Vorblinken - _ _
Kontrolampe/Getakteter Ausgang/ Schaltung Elektroschlossoder Ampel- Logik Sicherheitseinrichtungen (740D-115V=F10AF 740D- 230V=F 5A) _

im Offungs - und im Schiefvorgang - Encoder /Empfindiichkeit Quetschschutzvorichtung / F2  SICHERUNGEN NIEDERSPANNUNG UND ZUBEHOR (T 800MA)
\ Abbremsungen - Zeit Tellgffnung - Betriehszeit - Kundendienstanforderung - Zykuszahler J F TASTE PROGRAMMIERUNG "F"

- TASTE PROGRAMMIERUNG "-"
+  TASTE PROGRAMMIERUNG "+"

4. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

4V

['N — =
= = O % oy o 3 s z 4 . w
g ligz 2 8 8 = = z 3 & o =z =2 Z
J5 53 & & 2 P o w + + ko= o & g T o a7

J1 Jé

NV Ve Vi YN Ve Ve Va N

VAR VAR VAV I I R VR VR VN o
eooll 117273745 677 8 9 10 1112 () | 131415716 17| PE N L

—1
LIMITS ENCODER

ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
] [ -
> o] 2
—
-------- o
C
115Vac -
24 V
e NN 4 \oe (740D
— = 115V)
max. 60W 115Vac 50-60Hz
. - (740D 115V)
o . 230vVac -
Hinsichtlich des Anschlusses (740D 230Vac 50-60Hz
_________ der Lichtschranke und der 230V) (740D 230V)
Sicherheitseinrichtungen ist max. 60W
auf den Abschnitt 4.1.
Bezug zu nehmen. STOP
ENCODER OPEN TEILWEISE
(Optional) -30
ENDSCHALTER OPEN VOLLSTANDIG

Anmerkung: Der Kondensator befindet sich im Lieferumfang des Antriebs.
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4.2. Klemmenleiste J7 - Versorgung (Abb. 30)

VERSORGUNG (Klemmen PE-N-L):
PE: Erdungsanschluf}

N : Versorgung ( Nulleiter)

L : Versorgung ( Leitung)

Anmerkung: fiir die Gewéhrleistung eines stérungsfreien Betriebs
muB die Platine an den auf der Anlage vorhandenen Erdungsleiter
angeschlossen werden. Vor dem System ist eine geeignete Sicherung
zwischenzuschalten.

4.3.Klemmenileiste J6 - Motoren und Signalleuchte (Abb. 30)

MOTOR - (Klemmen 13-14-15): Anschluf? Motor.

Bei den Getriebemotoren, mit einer eingebauten Steuerung, ist
dieser Anschlul} bereits serienmafig verkabelt.

Fir die Richtung der Offnungsbewegung des Flugels siehe
Basisprogrammierung Kap. 5.1..

LAMP - (Klemmen 16-17): Ausgang Signalleuchte

4.4. Klemmenleiste J1 - Zusatzgeréte (Abb. 30)

OPEN A - Befehl "vollstandige Offnung" (Klemme 1): darunter wird
jederimpulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, derdurch
SchlieBung eines Kontaktes die vollstandige Offnung und/oder
Schliefung des Fltigels des Tors steuert.

OPENB - Befehl"Teil6ffnung” oder "SchlieBung"(Klemme 2):darunter
wird jederImpulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der
durch SchlieBung eines Kontaktes die teilweise Offnung und/
oder Schlieung des Fligels des Tors steuert. In den Logiken B
C und B/C wird stets die SchlieBung des Tors gesteuert.

FSW OP - Kontakt Sicherheitseinrichtungen beim Offnungsvorgang
(Klemme 3): Die Funktion der Sicherheitseinrichtungen beim
Offnungsvorgang liegt im Schutz des Bereichs, der von der
Bewegung des Fliigels in der Offnungsphase betroffen ist. In den
Logiken A-AP-S-E-EP kehren die Sicherheitseinrichtungen wéhrend
der Offnungsphase die Bewegung der Fligel des Tors um oder
stoppen die Bewegung und nehmen sie nach Freiwerden wieder
auf (siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). In den Logiken B,
C und B/C wird wahrend des Offnungszyklus die Bewegung
unterbrochen. Diese Sicherheitseinrichtungen werden nicht
wéahrend des SchlieRzyklus aktiv.

Die Sicherheitseinrichtungen beim Offnungsvorgang verhindern,
sprechen sie bei geschlossenem Tor an, die Offnungsbewegung
der Flugel.

Anmerkung: werden keine Sicherheitseinrichtungen beim
Offnungsvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen OP und -TX
FSW mit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 33).

FSW CL - Kontakt Sicherheitseinrichtungen beim SchlieRvorgang (Klemme
4): Die Funktion der Sicherheitseinrichtungen beim SchlieRvorgang
liegtim Schutz des Bereichs, der von der Bewegung der Fliigelin der
SchlieBphase betroffen ist. In den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitseinrichtungen wahrend der Schliephase die Bewegung
der Fligel des Tors um oder stoppen an und steuern die
Bewegungsumkehr bei Freiwerden der Sicherheitseinrichtungen
(siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). In den Logiken B, C
und B/C wird wéahrend des SchlieRzyklus die Bewegung
unterbrochen. Diese Sicherheitseinrichtungen werden nicht
wahrend des Offnungszyklus aktiv. Die Sicherheitseinrichtungen
beim SchlielRvorgang verhindern, sprechen sie bei offenem Tor an,
die SchlieBbewegung der Fligel.

Anmerkung: werden keine Sicherheitseinrichtungen beim
SchlieBvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen CL und -TX
FSW mit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 33).

STOP - STOP-Kontakt (Klemme 5): darunter wird jegliche Vorrichtung
verstanden (Bsp.: Taste), die durch Offnung des Kontaktes die
Bewegung des Tors anhalt.

Fur die Installation von mehreren STOP-Vorrichtungen, sind die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung anzuschlieRen.
Anmerkungen: werden keine STOP-Vorrichtungen angeschlossen,
so sind die Klemmen STOP und - mit Uberbriickungsklemmen zu
versehen.

EDGE - Kontakt Sicherheitseinrichtung LEISTE (Klemme 6): Die Funktion
der Sicherheitseinrichtung "Leiste" liegt im Schutz des Bereichs, der
von der Bewegung desFliigels in der Offnungsphase /SchlieRphase
betroffen ist, und den festen Hindernissen (Pfeiler, Wande, usw.). In
allen Betriebslogiken kehren die Sicherheiten die Bewegung des
Fligels des Tors wahrend der Offnungsphase oder der SchlieRphase
fur einen Zeitraum von 2 Sekunden um. Werden die Sicherheiten
wahrend diesen 2 Sekunden der Umkehr erneut ausgeldst, so
halten sie die Bewegung an (STOP), ohne eine Umkehr auszufiihren.
Die Sicherheitseinrichtungen Leiste verhindern, werden sie bei geschlos-
senem oder bei offenem Tor ausgeldst, die Bewegung der Fligel.
Anmerkung: werden keine Sicherheitseinrichtungen LEISTE
angeschlossen, so sind die Eingdnge EDGE und - zu Uberbriicken.
(Abb. 33).
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- Negativ Versorgung Zubehérgerate (Klemmen 7 und 8)

+ 24 Vdc - Positiv Versorgung Zubehdorgerate (Klemmen 9 und 10)
Achtung: die maximale Last des Zubehdrs liegt bei 500 mA. Um den
jeweiligen Verbrauch zu berechnen, ist auf die Anleitungen der
einzelnen Zubehorteile Bezug zu nehmen.

TX -FSW - Negativ Versorgung Ubertragungsgerate Lichtschranke (Klemme
11)
Durch Verwendung dieser Klemme fur den Anschluf des Negativs
der Versorgung der Ubertragungsgeréte der Lichtschranke kann
eventuell die Funktion FAILSAFE verwendet werden (siehe detaillierte
Programmierung Kap. 5.2.).
Wird die Funktion aktiviert, iberprift das Gerat den stérungsfreien
Betrieb der Lichtschranke vor der Ausfuhrung eines jeden Zyklus zur
Offnung oder zur SchlieRung.

W.L. - Versorgung Kontrolllampe / zeitgeschalteter Ausgang /
Elektroschloss / Ampel (Klemme 12)

Zwischen diese Klemme und +24V eventuell Kontrolllampe,
zeitgeschalteten Ausgang, Schaltvorrichtung fur Elektroschloss oder
Ampel anschlielen (siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.) mit
24 Vdc - 3 W max. Um den stérungsfreien Betrieb des Systems nicht
zubeeintrachtigen, sollte die angegebene Leistung nicht iiberschritten
werden.

4.5. Stecker J6 - Schnellanschlu3 Endschalter (Abb. 30)

Dieser Eingang dient dem Schnellanschlul der Endschalter im
Offnungs- und im SchlieBvorgang, die den Stopp des Flugels, den
Beginnder Abbremsungen oderauch die Bremsung einleitenkénnen
(siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Bei den
Getriebemotoren, bei denen die Steuerzentrale eingebaut ist, ist
dieser Anschluf} bereits serienmaRig vorverkabelt (Abb. 30). Fur die
Offnungsrichtung desFliigelssiehe detaillierte Programmierung Kap.
5.2.

4.6. Stecker J3 - Schnellanschlu3 Encoder (Abb. 30)

Dieser Eingang dientdem Schnellanschlufl des Encoders (Optional).
Hinsichtlich der Montage des Encoders auf dem Motor ist auf die
entsprechenden Anleitungen Bezug zu nehmen.

Das Vorhandensein des Encoders wird bei eingeschaltetem
Getriebemotor durch das Blinken der LED-Diode "Encoder", die sich
auf der Platine befindet, angezeigt.

Beim Einsatz des Encoders "kennt" die Steuerzentrale die exakte
Position des Tors wahrend des gesamten Bewegungsablaufs.

Der Encoder erméglicht die Steuerung der Einstellung einiger
Funktionen der Steuerzentrale auf andere Weise (Teil6ffnung und
Abbremsungen, siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.) und
dient als Quetschschutzvorrichtung.

Sollte das Tor wahrend der Offnungs- oder der SchlieRphase gegen
ein Hindernis stoRen, so kehrt der Encoder die Bewegung des Fligels
des Tors fur einen Zeitraum von 2 Sekunden um. Greift innerhalb
dieser 2 Sekunden der Umkehr der Encoder erneut ein, so wird die
Bewegung angehalten (STOP), ohne daR eine Umkehr ausgefihrt
wird.
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5. PROGRAMMIERUNG

Fir die Programmierung des Antriebs wird auf die Betriebsart
"PROGRAMMIERUNG" zugegriffen.

Die Programmierungistin zweiBereiche unterteilt: BASIS und DETAILLIERT.

5.1. BASISPROGRAMMIERUNG

Der Zugang zur BASISPROGRAMMIERUNG erfolgt tber die Taste F:

=durch Druck dieser Taste (die dann gedriickt gehalten wird) zeigt das
Display die Bezeichnung der ersten Funktion an.

enach dem Loslassen der Taste zeigt das Display den Wert der Funktion
an, der mit den Tasten + und - verandert werden kann.

=durch erneuten Druck der Taste F (die dann gedriickt gehalten wird)
zeigt das Display die Bezeichnung der nachsten Funktion, usw. an.

=bei Erreichen der letzten Funktion fuhrt der Druck der Taste F zum
Verlassen der Programmierung und das Display zeigt wieder den
Status des Tors an.

DEUTSCH

5.2. DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG

Um Zugang zur DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zu erlangen, ist die
Taste F gedriuckt zu halten und zusatzlich die Taste + zu driicken:

=nach dem Loslassen der Taste + zeigt das Display die Bezeichnung
der ersten Funktion an.

enach dem Loslassen der Taste F zeigt das Display den Wert der
Funktion an, der mit den Tasten + und - verandert werden kann.

=durch Druck der Taste F (die dann gedriickt gehalten wird) zeigt das
Display die Bezeichnung der nachsten Funktion an und zeigt beim
Loslassen derTaste den Wert an, der mitden Tasten + und - verandert
werden kann.

ebei Erreichen der letzten Funktion fiuhrt der Druck der Taste F zum
Verlassen der Programmierung und das Display zeigt wieder den
Status des Tors an.

Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der DETAILLIERTEN
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Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der PROGRAMMIERUNG zugéanglichen Funktionen an:
BASISPROGRAMMIERUNG zugéanglichen Funktionen an:
( ® )6
BASISPROGRAMMIERUNG DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG (F) + (+)
Display Funktion Default Display Funktion Default
BETRIEBSLQGIKFN (siehe Tabelle der / MAXIMALES ANLAUEMOMENT: Ny
Betriebslogiken): . [~ 1| DerMotor arbeitetim Moment des Beginns der| ]
/ 11 /—/ Automatik Il_ I/_/ — | Bewegung auf dem héchsten Drehmoment| ~—
— /—_/’ /—_’ = Automatikbetrieb "Schrittbetrieb" - (und Ignorlert ‘dabe‘/ d(e
_ Drehmomentregulierung). Diese Einstellung ist
5 = Automatik 'Sicherheitsvorrichtung" bei schweren Fliigeln hilfreich.
= = Halbautomatik = = Aktiv
= H = Halbautomatik "schrittbetrieb” Mo = Aus
/__ = Totmann
T _ Halbautomatik ‘5" | SCHLUSSBREMSUNG: — =
e I~ I~ | Lost das Tor den Endschalterim Offnungs-oder | | | "=
O L =Gem. Logik (B Offnen / C SchiieBen) im SchlieBvorgang aus, so kann eine Bremsung |
angewahlt werden, um den unverziiglichen
PAUSEN,ZEIT: ) ) . Stopp des Fltigels zu gewéhrleisten. Sollten die
— — | Dieser Timer wirkt sich lediglich dann aus, wenn| =—j = s .
11—l I Abbremsungen angewéhlt worden sein, so
| |~ | die Betriebslogik Automatik eingestellt wurde ] |/ . . . !
Die Zeiten kénnen zwischen //_/I und 5 _/ e beginnt d/e Bremsung nach diesen.
Sekunden mitSchritten vonjeweils einer Sekunde BeimWert(_ [ ] ’Std’e_’,3r emsung %ﬁgeseha/tet
reguliert werden. Nachfolgend schaltet die Die Ze/t/stzw:schen/ [ und =i einstellbar,
Anzeige auf Minuten und Zehntelsekunden die Schritte liegen bei jeweils 0,01 Sekunden.
(getrennt durch einen Punkt) um. Die Zeitdauer e Bremsung aus
kann mit Schritten von jeweils 10 Sekunden bis zu zvvlschen__/ lund, ="} = getaktete Bremsung
einemHéchstwertvon =/ | Minuten eingestelit
werden. ‘ - ' ' [— |— | FAILSAFE-FUNKTION:
BSP: zeigt das Display =, = an, entspricht die |~ 1 | DieEinschaltung dieser Funktion erméglichtdie | | |}
Pausenzeit 2 Min. und 50 Sek. Ausfiihrung eines Betriebstests auf den
KRAFT_‘ Photozellen vor jeder Bewegung des Tors. Fallt
— I I/?_e;gu/hert Qen Schub des Motors. — I~ derTestnegativ aus (Photozellen aufSer Betrieb,
I LI|Li/ i=Mindestkraft Sy angezeigt durch den Wert I =1 auf dem
5 [ = Hochstkraft Display), so beginnt das Tor die Bewegung
OFFNUNGSRICHTUNG: nicht.
;o Zeigt die Offnungsbewegung des Tors an und = = Aktiv
[—| [ |verhindert eine Verwechslung der Anschiisse des| _ ] = =Aus
- MotorsundderEndschalteraufdemKlemmenbrett. I
— =] = Offnungsbewegung nach rechts VORBLINKEN (5 Sek.):
= _ _ o b h link |1 |— | Ermoglicht die Einschaltung der Blinkleuchte fir | — = —
= — = Offnungsbewegung nach links |~ |~ | einenZeitraumvon 5Sekunden vor dem Beginn e
_ STATUS DER AUTOMATION: des Bewegungsablaufs.
I_I I/_ Verlassen der Programmierung, Speichern der| 71O =Aus
—! — | Dpaten und Riickkehr zur Anzeige des Status des| = I~ = Nur vor dem Offnen
Tors. ! | = Nur vor dem SchlieBen
[/ ] = Geschiossen U1l = vor jeder Bewegung
1| =in Offnungsphase \ J
L_,’ ,_:/ =In "STOP"
I} 5 = Geofnet
14 =inPause
[ ]S =Eingriff des "FAIL SAFE"
15 =InSchiieBphase
[} 7] =In Umkehiphase
1|5 = Eingriff der Photozellen
g — J
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(Display Funktion Default\  (Display Funktion Default
KONTROLLAMPE: ENCODER:
—_— | Wird ] | / // angewadhilt, funktioniert der Ausgang — I Ist der Einsatz eines Encoders vorgesehen, so
I—I /—I wie eine Standardkontrollampe (eingeschaltet /7 / Il IL_ / kann dessen Anwesenheit angewahit werden. —II Il
- beim Offnungsvorgang und wéhrend der Pause, - — | solite der'Erzcoder vorhand:a n unq a:ktllv”sem, SO,,
- > ) werden die "Abbremsungen”und die "Teil6ffnung
blinkend wé&hrend des SchlieBvorganges und iber den Encoder gesteuert (siehe
ausgeschaltet bei geschlossenem Tor). entsprechende Abschnitte).
Servicelampe: andere Zahlen entsprechen der Der Encoder ubernimmt die Funktion einer
getakteten Aktivierung des Ausgangs, der (iber Quet_gchschutzvorrichtung: sollte das Torwéhrend
ein Relais) fiir die Versorgung einer Servicelampe der Offnungs- oder der SchlieBphase gegen ein
verwendet werden kann. Die entsprechende Zeit Hindernis stofSerz, s kehrt d?r {Encodgr die
- | — i . Bewegung der Fltigels des Tors flir einen Zeitraum
kannzwischen jund = —j Sekunden mitSchritten von 2 Sekunden um. Greift wéhrend dieser 2
von jeweils 1 Sekunde und zwischen [ und Sekunden der Bewegungsumkehr der Encoder
'—/ I Minuten mit Schritten von jeweils 10 Sekunden erneut ein, so wird die Bewegung angehalten
eingestellt werden. (STOP), und keine Umkehr ausgefihrt. Wenn der
Steuerung Elektroschloss und Funktionen der Sensor n/cht zugeschailtet ist, mul3 der Parameter
Ampel: auf [ JI"]gestelit werden. Wenn der Encoder
Bei Driicken der Taste - von der E/nstellung/ 0 zugeschaltet ist, mu3 die Empfindlichkeit des
wird die Schaltung fir das Elektroschlo3 beim Quetschschutzsystems durch die Finstellung des
SchlieBvorgang = [ aktiviert. Parameters zwischen L/ /_’/ (héchste
Durch erneutes Drucken der Taste - wird die Empfmdvhchkle:t) und /—_//—_/ (niedrigste
Schaltung fiir das Elektroschio im Schiies- und Empfindiichkeit) geregelt werden.
EZ’;“;;?ZZ??;?Q omnen die Fankonen der von[[] | bis 5/ 5j=Encoderaktivundeinseiting
Ampel /— — und / - 1 eingestellt werden. /dbﬁ I:;nszf,’.l’Z:Cg’c‘;gf 2’55
/ / /_/ = Standard Kontrolleuchte
von[| [bisH |= Getakteter Ausgang.
/— / = Schaltung Elektroschlo8 vor der
?ffnungsbewegung = ABBREMSUNG vor dem Endschalter: 11
[= =" =schaitung ElektroschioB vor den Offnungs- I~ |~ | Mitdiesem Parameter kann die Abbremsung des | |__| [__|
und Schlielbewegungen Tors vor dem Eingriff der Endschalter im Offnungs-
= T = Ampelfunktion: Der Ausgang ist aktiv im und im SchlieBvorgang angewéahit werden.
Zustand "offen"und "offen in Pause"und deaktiviert Die Zeit ist zwischen i1 und /__I:l einstellbar,
SICh_ 3 Sekunden vor dem Beginn des die Schritte liegen bei jeweils 0,1 Sekunden.
SchlieBvorgangs. . . .
. . . Sollte der Einsatz eines Encoders vorgesehen sein,
Anmerkung: Vor dem SchlieBvorgang erfolgt ein
Vorblinken mit der Dauer von 3 Sekunden. so wird die Einstellung nicht tiber die Zeit, sondern
/__ = = Ampelfunktion: Der Ausgang ist nur in liber die Anzahl der Umdrehungen des Motors
Zustand "Geschlossen” aktiv. vorgenommen, die eine hdhere Prazision der
Achtung: Die Héchstbelastung des Ausgangs nicht Teiloffnung gewabhrleisten.
Uberschreiten (24Vdc-3W). Gegebenenfalls ein
Relais und eine Versorgungsquelle aul3erhalb des / / / Abbremsung aus
Gerdts verwenden. szschen 1 und 55 = Abbremsung aktiv
ABBREMSUNG nach dem Endschalter:
__ |—1| Mmit diesem Parameter kann die Abbremsung des | |~ | |
LOGIK PHOTOZELLEN SCHLIESSVORGANG: / I Tors nach dem Eingriff der Endschalterim Offnungs- L —
1—1 1 Hier wird die Eingriffsmodalitét der Photozellen im und im SchlieBvorgang angewahlt werden.
I~ 11 |SchiieBvorgang angewahit. o Die Zeit ist zwischen |_l{_l und = einstellbar,
Diese Photozellen greifen lediglich auf der
SchlieRbewegung ein: sie blockieren die die Schritte liegen bei jeweils 0,1 Sekunden.
Bewegung und nehmen sie beiFreiwerden wieder Sollte der Einsatz eines Encoders vorgesehen sein,
auf, oder sie kehren die Bewegung unverziiglich so wird die Einstellung nicht uber die Zeit, sondern
um. Uber die Anzahl der Umdrehungen des Motors
= Umkehr bei Freiwerden vorgenommen, die eine héhere Prazision der
1= = unverziigliche Umkehr in die Teiléffnung gewabhrleisten.
Offnungsbewegung
__ | LOGIKPHOTOZELLEN OFFNUNGSVORGANG: ,_/ /_/ = Abbremsung aus
i i ie Eingri jté i //_I
= I/_/ g;;yggsgggg’%’f!ﬁgzgzﬁ? der Photozellen im O zwischen ] | und = Abbremsung aktiv
Diese Photozellen greifen lediglich auf der "
Offnungsbewegung ein: sie blockieren die TEILOFFNUNG:
Bewegung und nehmen sie bei Freiwerden wieder |—1 ||| Mit diesem Parameter kann der Umfang der | [~ | [
auf, odersie kehren die Bewegung unverztiglichum. 1— [ Teil6ffnung des Fliigels reguliert werden. | :[
Y = unverziigliche Umkehr in die Die Zeit ist zwischen [_i 1 und = [_i einstellbar,
SchlieBbewegung die Schritte liegen bei jeweils 1 Sekunden.
— = = Wiederaufnahme der Bewegung bei Sollte der Einsatz eines Encoders vorgesehen sein,
\_ Freiwerden ) so wird die Einstellung nicht tiber die Zeit, sondern
Uber die Anzahl der Umdrehungen des Motors
vorgenommen, die eine hoéhere Prézision der
Teilbffnung gewéhrleisten. Bspw. mit dem Ritzel
Z20 kann die Teilbffnung zwischen 60 cm und ca.
4 m variieren.
. J
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